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Règles de sécurité :

Les étudiants ne doivent travailler sur les montages que sous la surveillance d’un enseignant ou d’un ingénieur de laboratoire. Avant de commencer les travaux pratiques il faut bien lire les règles de sécurité suivantes :
Mécaniques
· Coupez aussi bien l'alimentation de puissance que l'alimentation de commande avant de travailler sur le montage

Electriques
· Coupez l'alimentation électrique avant de travailler sur le montage

· Ne branchez des connexions électriques qu'en l'absence de tension.

· Ne débranchez des connexions électriques qu'en l'absence de tension. 
· N’utilisez pour les connexions électriques que des câbles de liaison dotés de connecteurs de sécurité. 
· Posez les câbles de liaison de sorte à éviter les pliures et cisaillements
· Ne posez pas de câble sur des surfaces chaudes. 
· Veillez à ce que les câbles de liaisons ne soient pas en permanence sous traction.

· Pour débrancher les câbles de liaison, tirez sur les connecteurs, pas sur les câbles. 

Pneumatiques
· Coupez l'alimentation pneumatique avant de travailler sur le montage.
· Vérifiez avec des manomètres que le montage est bien hors pression
· N'oubliez pas que de l'énergie peut être stockée dans des accumulateurs pneumatiques. 
· Ne dépassez pas la pression maximale admissible de 600 kPa (6 bar).
· N’appliquez l’air comprimé qu’après avoir branché et fixé tous les tuyaux.
· Ne débranchez pas de tuyaux sous pression. 
· Risque de blessure à la mise sous pression  (des vérins peuvent se mettre en mouvement intempestivement)

· Risque d’accident par sortie de la tige de vérin (Positionnez toujours les vérins pneumatiques de sorte qu'aucun obstacle n'entrave la course de la tige)

· Faites en sorte que la tige de vérin ne heurte pas des composants fixes du montage.
· Risque d'accident en cas de détachement intempestif de tuyaux (Utilisez les tuyaux les plus courts possible).

· En cas de détachement d'un tuyau, coupez immédiatement l'alimentation pneumatique.

· Raccordez les appareils avec le tuyau plastique de 4 mm ou 6 mm de diamètre extérieur. Enfichez le tuyau jusqu'en butée dans le raccord.
· Avant de procéder au démontage, coupez l’alimentation en air comprimé
· Pour débrancher le tuyau appuyez sur la bague de déverrouillage verte.
Objectif du travail pratique : 
· Comprendre le principe de fonctionnement des composants pneumatiques et électropneumatiques
· Lire un schéma pneumatique
· réaliser  le câblage  des circuits pneumatiques
Matériel :

Le matériel utilisé pour la réalisation du travail demandé dans ce travail pratique est le suivant :
	Quantité
	Objet
	Code objet

	
	Porte-fusibles de panneau 6x3 - 6 ,3 A
	AZ-10

	
	Transformateur monophasé 72 VA-220/12-24V
	AZ-15

	
	Relais à retard – moteur 24 V – 50 Hz
	AZ-42

	
	Relais auxiliaire pour utilisations industrielles Bobine 24 V – 50 Hz
	AZ-43

	
	Boutons-poussoirs pour utilisation industrielles
	AZ-44

	
	Alimentation pneumatique
	AZ-80

	
	Vérin à double effet avec fin de course électrique
	AZ-81

	
	Électrovannes monostables 5/2 - 24V – 50 Hz
	AZ-82

	
	Électrovannes bistables 5/2 - 24V – 50 Hz
	AZ-83

	
	Relais à impulsion (déviateur unipolaire) bobine 24 V – 50 Hz
	AZ-84


Travail demandé : 
· Réaliser le circuit sur simulateur

· Réaliser le câblage du circuit pneumatique de la commande d’un vérin double effet par électrovanne monostable sur stand. 
· Le schéma fonctionnel du circuit électrique de commande et celui de  puissance sont présenté sur la figure 1. 
 Principe de fonctionnement : En poussant sur le bouton-poussoir de marche (BPM), le solénoïde, avec  signe V1+, s’excite, et étant le solénoïde  de la commande du distributeur principal, il provoque sa commutation et le piston avance.

En relâchant le bouton-poussoir, le solénoïde se désexcite le piston recule grâce au  ressort qui ramène le distributeur à sa position initiale.
Figure 1. Commande d’un vérin par électrovanne monostable
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Figure 2. Schéma du circuit sur simulateur
	Sortie du piston
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	Retour du piston
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Figure 3. Schéma de câblage sur stand
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      Figure 4.   Stand de réalisation des TP       
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Utilisez :

Trait rouge pour les câbles électriques 

Trait jaune pour les conduites pneumatiques

TP 2-b) Commande d’un vérin par électrovanne monostable et circuit d’auto-maintien.
Comme vous pouvez le constater sur le schéma de la figure 5, l’aimant (X) peut-être excité en actionnant le bouton poussoir normalement ouvert (BPM). En parallèle avec le bouton-poussoir BPM, est inséré le contact normalement ouvert de l’aimant (X) (contact portant la lettre (x). Ce contact, sous l’attraction exercée par l’aimant, se ferme et reste fermé même lorsque le bouton poussoir (BPM) est relâché.
En effet dans la nouvelle position, a été établie une continuité de courant qui, en passant à travers le contact (x), maintient excité l’aimant qui, à son tour, maintien en fermeture le contact.
Pour faire revenir le système à sa position initiale, il est nécessaire d’interrompre (pendant un temps très court ), la continuité de courant en actionnant le bouton-poussoir normalement fermé (BPA).
Figure 5. Commande d’un vérin par électrovanne monostable avec auto-maintien
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Figure 6. Schéma de câblage sur stand
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Figure 7. Stand de réalisation des TP.                        
                          Alimentation Electrique
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Utilisez :

Trait rouge pour les câbles électriques 


Trait jaune pour les conduites pneumatiques



























































































































