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5.5 Tests numériques

Nous effectuons maintenant quelques tests numériques sur les algorithmes SR1, DFP et
BFGS, avec des fonctions tests issus dans leurs totalités des problémes proposés par J.J.Moré,

B.S. Garbow et K.E. Hillstrome dans [24].

Probléeme 1: Fonction de Dixon généralisée :

F0) = (11— 12+ Y02 — x)?,
=2

avec xg = (1,...,1) " et f(x*) = 0.

Probléme 2 : Fonction de Oren généralisée

, 2
=[]
avecxg = (1,...,1) 7, x* = (0,...,0) et f(x*) = 0.

Probléme 3 : Fonction singuliére de Powel généralisée

n/4
flx)y=Y_ {(x4i—3 + 10x4i-2)* + 5(xai—1 — Xa1)* + (xgi—2 — 2xai1)* +10(xgi_3 — x4i)4} ,

i=1

avec xg = (0,...,0) 7, x* = (0,...,0) " et f(x*) =0.

Probléme 4 : Fonction de Rosenbrock généralisée
) = ¥ {10001 — )+ (1 - ;2 },

avecxg = (—1,1,...,(=1)") ", x* = (1,1) et f(x*) = 0.
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Probléme 5 : Fonction de Wood généralisée

flx) = Z {100(X4i—2 + xii—3)2 +(1— x4i—3)2 +90(xg; — xii—1)2

1
+(1— x4 1)* +10(xgi 0 + x4 — 2)* +0.1(x45 o — x4i)2} ,

avec xg = (0,...,0) T, x* = (1,..,1) " et f(x*) = 0.
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