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Exercice n02 : Moteur électrique à flux inducteur constant.

On considère un moteur électrique à flux inducteur constant (soit à courant constant, soit à

aimant permanent) dont l’induit est alimenté par une tension u(t) et par un courant i(t) (voir

figure 2.1).
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er les expressions de K, a, b . Calculer les valeurs numériques sachant que l’on

ur ce moteur :

.cm2, r = 0.28 ohm, L = 80.10-6 H, La fcém E’ vaut 44 V à 1000 t/mn ( attention
s).
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Solution

1. Equation éléctrique :
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vitesse angulaire est la drivée de l’angle de rotation, donc :
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Exercice 03
Soit le systè
température
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6 kg.cm2, r = 0.28 ohm, L = 80.10-6 H, La fcém E’ vaut 44 V à 1000 t/mn (
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tant stabilisé en boucle ouverte à son point de fonctionnement
/s, Ts=80 °c), on effectue un échelon de commande ∆Qp= 10 %. On enregistre
e Ts suite à cet essai :

Valeur
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Valeur
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nominale

Qp 30 m3/s 10 m3/s 20 m3/s

Ts 100 °c 20 °c 80 °c
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Exercice 04 :
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Exercice 05:
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100°C.
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4 à 20 mA.
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 Donner les valeurs de K et θ et 

calculer l’erreur (l’écart) statique.

 Donner un le schéma fonctionnel

détaillé du procédé commandé en

boucle fermée.

 Quel est le type de capteur qui peut être

utilisé et son étendu de mesure ?
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Solution

smise par un capteur-transmetteur d’étendue d'échelle (mesure) 4 à 20 mA est

mesure pour un bac qui contient entre 0 et 0.2 mètre de liquide pour cette

é.

question pour un bac qui contient entre 1 et 5 mètre de liquide.
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