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Ouestions Rénonses
Entrer les polynômes p:2x" -x'+5x et
q:x '+1.

p:zeros(l, 6); q:zeros( 1,3); p(l):Z; p(4):- I ;
o(5):5: q(l):1 ; q(3):1 ;

Calculer les racines de P et q roots(p) ; roots(q) ;

Calculer p' polvder(p) ;

Calculer p" polyder(polyder (P)) ;

Calculer le produit p.q conv(p,q) ;

Calculer la somme P*q S:p ; for i:l:3; s(i):s[Èq(i); :n4j

Calculer le quotient et le reste de p par q [a,rl:deconv(p,q) ;
Définir le vecteur V qui contient 50 valeurs
compris entre I et 3

V:linspace(1,3,50) ;

Evaluer le polynôme P sur les points de V. Polwal(p,v);
Tracer la courbe d"equation y :p(x) sur

[ -10,10].
x : -10 : .01 :10 ;
y:polyval(p,x);
plot(x,y);

Ouestions Réponses
M:[1  02  -4 ;3  2  |  0 ;0  47  6 ] ;

Extraire la première ligne de M. M( l  : :  )
Extraire la troisième colonne de M. M(: ;3 )

M(  I  :2  ;2 :4 ) ;

Extraire la sous-matrice de M définit par : Ml(M(l ; 1 :3) ;M(3 ; 1 :3)) ;

Calculer le déterminant de M. Det(M)
Calculer la matrice inverse de M Inv(M) ;


