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2-METHODED'EQUILIBRAGESANSMESUREDEPHASE:

Laméthodedescoefficientsd'influenceprésentel'avantagedelimiterle

nombredeslancers,lequelpeutêtreréduitàtroisdanslecasd'unéquilibrage

uni-plan.Quiplusest,lesrésultatsobtenussontplusprécisqueceuxquel'on

obtientaveclestroisméthodes,objetdecetteannexe.

Laméthodedescoefficientsd'influencea,parcontre,l'inconvénientde

nécessiterunappareillagedemesuredesphases,cequi,pourcertains

utilisateursreprésenteuninvestissementtroponéreux.C’estlaraisonpour

laquellelesméthodesd'équilibragebaséessurlaseulemesuredesamplitudes

sontencoreutilisées.Dansceparagraphe,nousexposonslestroisméthodes

lespluscourammentemployées.Pourillustrernotre

propos,nousutilisonslesrésultatsd'amplitudedescinqpremierslancers

relatifsàl'accéléromètreC.

2-1.Méthodedelasinusoïde:

Danscetteméthode,oneffectueles9lancerssuccessifssuivants:

-lancern°0:dansl'étatinitialsansmassed’essai

-1erlancer:aprèsadjonctiondelamassed'essaim dansleplande

compensationaurepère0.

-2èmelancer:aprèsadjonctiondelamassed'essaim aurepère45°

-8èmelancer:aprèsadjonctiondelamassed'essaim aurepère325°.

QuandonporteenordonnéelesniveauxvibratoiresmesurésOAnaucoursdes

rotations2à9etenabscisselespositionsangulaires ndelamassed'essai,onθ

obtientlegraphedelafigureB.Nousnousproposonsdemontrercommentà

partirdecegraphe,ilestpossiblededéterminerlamassecompensatriceetsa

positionangulaire.



Pourcela,traçonslecercledeCentreCetlerayonégalàlademieamplitude

crête-crêtedelasinusoïde(Fig.A).PortonssurcecerclelespointsA1IetJ

correspondantrespectivementau1erlancer,àl'amplitudemaximaledela

vibrationetàl'amplitudeminimalel'angleAiCJdonnelapositionangulairedela

massedecompensationtandisquelagrandeurdecettemasseestdonnéepar

larelationme=OCm /OA1=Uc

FigureA:REPRESENTATION FigureB:REPRESENTATION
VECTORIELLEDESDEPLACEMENTS CARTESIENNEDES
DEPLACEMENTS

Remarque:Pourpouvoirdétermineravecprécisionlapositiondelamasse

compensatrice,ilestnécessairedeprocéderàdeslancerssupplémentaires

danslesquelleslapositiondelamassed’essaiestmodifiéede10en10

degrésparexemple.Ceciportede8à12environ,lenombredeslancers

nécessaires.Comptetenudelarotationinitialeetdelarotationavecmasse

compensatrice,l’équilibragepeutêtreréaliséen14rotationscequiest

généralementtrèsonéreuxetparsuiteprohibitif.Lesméthodesobjetdes

paragraphesprochainsontpourbutde

limiterlenombredesrotationsà5minimum .


