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Oraqganisation du TP:

1) I introduction générale
2)Rappel sur la MEF
3)Prise en main du logiciel

4)Projet en groupe




Organisation du TP: Introduction générale

1) Introduction générale

Démarche de l'ingénieur :

1) Identifier les phénomenes physiques
Exemples:

Pont soumis aux oscillations horizontales et verticales

Batiment soumis au séisme

2) Choisir une théorie et un modele

Linéaire ou non linéaire
Statique ou dynamique
petits ou grands déplacements
3) Modéliser l'objet dans son
environnement
Chargement
Conditions aux limites
4) Calculer et interpréter (résoudre)

Calcul des déplacements
Déduire les contraintes et les déformations




Organisation du TP: Introduction générale

1) Introduction générale

Les logiciel CAO de Conception et
calculs Assistés par Ordinateur sont
nombreux sur le marché

Le plus utilisé :ABAQUS

Abaqus est un code de calcul par
Eléments Finis créé en 1978

Abaqus est un logiciel de SIMULATION
par Eléments Finis




Organisation du TP:

1)
2)

3)

Introduction générale

Rappel sur la MEF
Prise en main du
logiciel

Projet en groupe

Introduction générale

Définition de SIMULATION selon le
dictionnaire francais Larousse:

Représentation du comportement d'un
processus physique au moyen d'un modele
matériel dont les parametres et les
variables sont les images de ceux du
processus étudié.

(Les modeles de simulation prennent le plus
souvent la forme de programmes
d’ordinateurs auxquels sont parfois
associés des éléments de calcul
analogique.)




Rappel sur la MEF

Concept de la MEF (du milieu continu au milieu discrétisé)

En Elasticité, le comportement d'un solide Methode
(milieu continu) traduit par Equations Y des résidus
d'Equilibre nondérés
Méthode
des
':";'f"f"+° Forme intégrale (milieu continu)
mn<

|
Forme intégrale approximée avec interpolation entre les
noeuds (milieu discrétisé)

Solution numérique € Forme algébrique



Organisation du TP:

2) Rappel sur la MEF

Rappel sur la MEF

Principe de la MEF en calcul des structures

[La struc’rure] Se décompose> D

<Son'r raccordés [ Eléments ]

[ Nceuds ] Reliés par > >

[Déplacemen’rs] [ Forces ]

\ l
|

[ Relation de rigidité: {f}=[k] {u} ]




Organisation du TP:

2) Rappel sur la MEF

Rappel sur la MEF

Un élément Fini :

Est un domaine géométrique
Des nceuds
Des degrés de liberté
Fonctions mathématiques aux noeuds




Organisation du TP: RGDDZ' SLII" lC( MEF
Eléments Finis 1D:

2) Rappel sur la MEF N /\/

Eléments Finis 2D:

-
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Organisation du TP: RGDDZ' SLII" lC( MEF
Eléments Finis 3D:

2) Rappel sur la MEF




Rappel sur la MEF
Degré de liberté
Propriétés de mobilité d'un noeud
3 Translations et 3 Rotations

Organisation du TP:

2) Rappel sur la MEF

Elément | : Plusieurs |

\ J

' p Plusieurs
Noeud  Peut avoir>[ uDsgaL.lrs

Donc La relation de rigidité
est un systéme d'équations




Organisation du TP:

2) Rappel sur la MEF

Rappel sur la MEF

Fonction de forme

Permet d'exprimer les déplacements en
un point de |'élément a partir des
déplacements connus en ses noeuds
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1) Introduction générale

2) Rappel sur la MEF
3) Prise en main du
logiciel

Projet en groupe

Prise en main du logiciel

Abaqus est un code de calcul par
éléments finis qui a traves lequel on
peut simuler la réponse physique des
structures soumises a des
chargements, des températures ou
autres conditions extérieures ...

Divers domaines d'application:

* MéEcanique

*  Thermique

. Elec‘rr'lque

Problemes traités

 Statique et dynamique

* Linéaires et non linéaires.....etc




Organisation du TP: Prise en main du Iogiciel

Types de non-linéarités sur Abaqus
» Géométriques

e Grandes déformations

* Grands déplacements

3) Prise en main du * Grandes rotations
. * Instabilités (bifurcations, points-limites)
logiciel > Matérielles

* Hyper-élasticité

* Plasticité

* Visco-plasticité

e Endommagement

* Possibilités de programmer de nouvelles lois de
comportement (en ForTran)

» Contact

* Grands déplacements

* Contact 2D et 3D

* Rigide/Rigide, Rigide/Déformable, Déformable/Déformable
* Lois de frottement diverses et complexes

* Possibilités de programmer de nouvelles lois d’interaction (en
ForTran)




Organisation du TP:

1) Introduction générale

2) Rappel sur la MEF
3) Prise en main du
logiciel

Projet en groupe

Prise en main du logiciel

Deux solveurs principaux
ABAQUS/Explicit : Algorithme explicite

Sous forme de fichier de données: La
structure du fichier de données est un
peu complexe : elle doit contenir

toutes les définitions géométriques, les
descriptions des maillages, des
matériaux, des chargements, etc..., suivant
une syntaxe précise.

ABAQUS/CAE: interface graphique qui
permet de gérer I'ensemble des opérations
liées a la modélisation : La génération du
fichier de données, Le lancement du calcul
proprement dit, Lexploitation des
résultats.




Organisation du TP:

2) Rappel sur la MEF

3) Prise en main du

logiciel

Prise en main du logiciel

Systeme d'unités sur Abaqus

Quantité SI SI(mm) | USUnit (ft) | US Unit (inch)
Longueur m mm fit in
Force N Ibf Ibf
Masse kg tonne (10° kg) slug Ibf §*/in
Temps § 8 s §
Contrainte Pa(N/m?) | MPa(N/mm?) |  Ibf/ft Psi (Ibf / in?)
Energie J mJ (104 ]) fit 1bf in Ibf
Masse volumique |  kg/m’ tonne / mm’ slug / ft? Ibf §? / in*




Prise en main du logiciel
Organisation de l'interface sur Abaqus

Organisation du TP:

1) Introduction générale

2) Rappel sur la MEF Organisation de l'interface Abaqus CAE (Complete Abaqus Environment)

Barre de menu déroulant Choix des Modules Fenétre graphique de travail

3) Prise en main du
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logiciel

4) Projet en groupe E v
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logiciel

4) Projet en groupe

Prise en main du logiciel

Pour réaliser une simulation numérique sur
Abaqus CAE il faut passer
successivement dans les modules:

Le module « PART ».

Le module Part
permet de créer
tous les objets
géométriques
nécessaires a
notre probleme,
soit en les dessinant
dans ABAQUS CAE,
soit en les important
d'un logiciel de
dessin .

v | = |

m

hAodule: iF‘arI: Ell

T
©.0.
A, )




Organisation du TP:

1) Introduction générale

2) Rappel sur la MEF

3) Prise en main du
logiciel

Projet en groupe

Prise en main du logiciel

Le module « PROPERTY ».

Le module Property
permet, comme son
nom l'indique, de
définir toutes les
propriétés d'un
objet géométrique
ou d'une partie

de ces objets.

L

&

Mndule:iF‘rnpert}f H‘ I
/8
i
HE




logiciel

4) Projet en groupe

Prise en main du logiciel

Le module « ASSEMBLY ».
Ce module permet
d'assembler les
différents objets .

EN

Module: !.ﬂ.sser‘nl:ul}-'

géométriques créés il
dans un méme repeére 2| 275 b
de coordonnées global. gl 4
Un rpodele ABAQUS 8 @
contient un seul
assemblage o, &
Le module Assembly 5
per'me‘r donc de créer des = %
instances et de

y . [, By,
positionner ces instances

dans un repere global les unes par rapport

aux autres. Une instance peut étre indépendante
ou dépendante. Les instances indépendantes
sont maillées individuellement

alors que les dépendantes sont

maillées en association avec le maillage de la piece
originale.




Prise en main du logiciel

Le module « STEP ».
Ce module permet
de définir toutes
les étapes et les
logiciel requétes pour le
post traitement,
c'est a dire le moment |
(temps) a partir
duquel une force
est appliquée et
jusgu'a quand,
il est aussi possible
de créer des forces
ou des conditions
limites qui s'activent
a des moments donnés.

4) Projet en groupe




Prise en main du logiciel
Le module « INTERACTION ».
Grace ce module, -
il est possible de Madule: iInteractiun E“
spécifier toutes il .
les interactions Q ;
logiciel entre les différentes &| m g
: parties et régions B
I du modéle, quelles o
soient mécaniques,
thermiques ou é Lﬂ
autres. Il faut Il
savoir qUABAQUS ﬁ.
ne prend en compte &
que les interactions 3 5
explicitement définies, o
la proximité géométrique
n'étant pas suffisante.




Prise en main du logiciel

Le module « LOAD » .
Le module Load
permet de spécifier _ Midei|load g

Organisation du TP:

1) Introduction générale

2) Rappel sur la MEF

4

Model:

% Y ek
3) Prise en main du tous les chargements,
(y - = b &

| Il faut savoir que
4) Projet en groupe [
les chargements et B L

le conditions limites ¥

y its =|

sont dépendants | %
des steps, par exemple ey,
une force est appliquée . A,
. : 2 3
au step 1 mais inactive =7

au step 2.




Organisation du TP:
1) Introduction générale
2) Rappel sur la MEF

3) Prise en main du

logiciel

4) Projet en groupe

Prise en main du logiciel

Le module « MESH » .

Ce module contient
tous les outils
nécessaires pour
générer un
maillage élément
fini sur un
assemblage

m

Fodule:

hlesh

flag [95
e =
28 @
e B

A

F E |




Organisation du TP:

1) Introduction générale

2) Rappel sur la MEF

3) Prise en main du
logiciel

Projet en groupe

Prise en main du logiciel

Le module « JOB ».

Une fois que toutes vy 14 &= =305
les taches de _M e o — H‘
définition du modéle 2

ont été réalisées, : 1 E
il faut utiliser le !
module Job pour ; @iﬂ =
analyser ce modele.
ABAQUS va alors m E
réaliser tous les

calculs nécessaires

et en tirer des résultats




Organisation du TP:
1) Introduction générale
2) Rappel sur la MEF

3) Prise en main du

logiciel

4) Projet en groupe

Prise en main du logiciel

Le module « VISUALIZATION ».
Ce module permet
de visualiser le
modele et les =i
résultats, les o B e

=1 3350l
~lagge-dl

hodule: “u’isualizatinn E”

3=

courbes de charges, . el

les déformations...




Organisation du TP:

2) Rappel sur la MEF

3) Prise en main du

logiciel

Prise en main du logiciel

Le module « SKETCH ».
Ce module permet
de créer des formes =2 1¥

bidimensionnelles Madule: | Sketch H‘
qui ne sont pas
associés a un objet. [&

Il peut étre utilisé
pour des extrusions
par exemple.




Organisation du TP:

4) Projet en groupe

Projet en groupe

10 Mpa
oL *.Ql e
A s
e 200 cm ‘(40 em

[

\-

Poutre Béton Armé |,
encastrée et uniformément chargée
E=25 000 Mpa
v=0.2

/




Projet en groupe

1 -choisir le
module Part

= File Model Viewport  View Part h Featre Tools Plug-ins Help K?

DEE®: e «SEHNI \NEA

Madel | Results

@Mude\DatabaseH . BB

Eg Madels (1)
S Model1
% Parts
F@ Materials
8 ﬁ!} Sections
} @‘ Profiles
W48 Assembly
[l ol Steps (1)

2 -choisir
create Part

18 Connector Sections
@ F Fields
[% Amplitudes
[ Loads
L oecs
[ Predefined Fields
Remeshing Rules
Y Sketches

< m -5 r

Name: | Part-1

Modeling Space

@30 () 2D Planar () Axisymmetric

Type Options

@ Defarmable

(0 Discrete rigid
() Analytical rigid

Mane available

) Eulerian

Base Feature

Type

Shape

® Solid
) Shell
) Wire
) Paint

Revalution

Suveen

Approxirnate sizer 200

[Continue...l | Cancel ]

"

/

- Fill out the Create Part dialog

vr

AR 4

Mame: | Fart-1

fladeling Space

@ 30 ) 20 Planar ) Axiswmimetric

Type
@ Cefarmahble

(") Discrete rigid

) Analytical rigid

1 Eulerian

Base Feature

Dptions

Mone awvailable

shape Type

@ Solid Extrusion
) Shell Rewvalution
i} . Sureep

) Wifire

) Paint

Approxitnate size: | 200

Cancel




Projet en groupe

10. Créate lines

¢ s s S ™ = f'eC'angl e (4 li nes)

[2] File Model Viewport View Edit Add Tooks Plug-ns Help K - 8] [%]
LDEEm ¢ e (L EA M 8 5270
[Model | Rels] Mo Pet | Motk Mg 1 Pat n

1
S Mol Database H Q‘ + M
I2 Modls () Aot}
[ Parts q} T
[z Materials Q f‘)
ﬁE- Sections Z 5
@r Profiles ?r o
13‘ﬂ Assembly
o Seps (1)

B Fiald Qutput Requests

g" Histary Output Requests

l*_‘: Time Points

E;;ALEAdapt\veMeshCansi; B

ﬂ Interactions

E Interaction Praperties

ﬁﬁ Contact Controls

ﬁ' Contact Initializations

'ﬂ] Constraints

E Connector Sections
@ F Fields

E Amplitudes

1 Loads

5 ees

s Precefined Fields

11

12 .Saisir les
coordonées du
premier coin (0,0)

,,,,,
Remeshing Rules =
ﬂb Sketches

N Brnotations

o4

- [ 2
2 ."n*‘”'"m - I Hm Sketch the section for the solid edrusion M Z,

Ensuite entré

-

EJ Pick a starting corner for the rectangle--or enter 3\ [

k

~ted after 77 minutes of idle time; the license will be checked within the next 3 minutes.



B Abaqus/CAE 6104 Viewport
Bl File  Model Viewport  View

Model M— Module: | Part

& Model Database E| .
23 Models (1)

s Parts
-[FE Materials
ﬁE Sections
@‘ Profiles
+ﬁ Assembly
okl Steps (1)
&= Field Dutput Requests
; P? History Output Requests
h Tirme Points

T Interactians

F Interaction Propertes
ﬂ Contact Controls

ﬁ' Contact Initializations
ﬂ] Constraints

@ Connector Sections

© F Fields

i Amplitudes

[ Loads

L Bes

I Predefined Fields
Remeshing Rules
ub Sketches

@ Annotations
[=E 5 & PN
I3

- ALE Adaptive Mesh Const -

I J r

Projet en groupe

Edit Add Toals Plug-ins Help N7 -

BA

bl Modeh Moel1 ¥ P

| :
:Q.i Y
- G)E D

1

13.Saisir les
coordonnées du
deuxieme coin
(30,40)
Ensuite entré

0
@ Pick a starting corner for the rectangle--or enter X,¥: 28

14

SIMULIA
X | Sketch the section for the solid extrusion

the licens=e wi.
the licens=e wi.

15

after 77 minuntes of idle time:
after 66 minutes of idle time:



Projet en groupe

= File Model ‘Wiewport  iew  Part Ehape Feature Tools P 16 S . e I
DESEm P e <« s Al .Saisir la
longueur de la

F-l it Base Extrusicn ﬁ
v 3 poutre 200 cm

End Condition

B e

18

Type: Blind
Depth: I

Cptions
Mote: Tuvist and draft cannot be specified together.

Fle Model \/iey;m View Pat Shepe Festure Tools Plug-ins Help K7 A|E]E
DEE® ¢ e LB iBARM g @ wE LR 000 8 @ e kB

T padetals 0 -

[T] Include twist, pitch: |0 (DistfRew

[ Include draft, angle: |0

o3

5! Et Ime ﬂmhu

odel | Resuls Module: Part [ Model: Mogetd [f] part: Parc1
Model Database [y] & ) %
48 Models (1) -
5 Model-1
wfl parts ()
(P2 Materials

E;\; ALE Adaptive Wesh Caonst| U5 st
: E Interactions @i:ﬁ@:ﬁ‘y

Wofh Steps (1)

+ B2 Field Output Requests
B2 Histary Output Requests
s Time Points

B ALE Adaptive Mesh Const
T Interactions

B Interaction Propetties
#l Contact Controls

i Contact Iniializations
'6] Constraints

1 @ Connector Sections
; o F Fields

%5 Amplitudes
[ Loads I
L BCs
[ Predefined Fields

Bl Remeshing Rules

14 Sketches -

[ ————

-3 Interaction Propertied
=~ o~

m

S
IZIM'UL 1

Application restarted after 77 minutes of idle time; the license will be checked within the nest 3 ninutes
Application restarted after 66 ninutes of idle time; the license will be checked within the nest 3 minutes

=i



Projet en groupe

19-choisir le
module Property

|SICAE§~10‘| wvport: 1]

Model  Wiewwp

PR

Module: | Property EI \"

| Results | Mated
el Database B :

odels (1)

5 Parts (1)

lU@ Materials
ﬂ} Sections
E’ Profiles

ﬁ Assermbly
ofl Steps (1)

B2 Field Output

1

lﬁ Tirne Paints
Be ALE Adaptivel
ﬁ Interactions

;ﬁf Contact Initia)
'ﬂ:l Constraints
{E connector Se

20-choisir

create Ay -
material s

[ Predefined Fif)|
Rerneshing Ri|

I]b Sketches

1 ]

pplication 1)

%f[ History Cutpl

E Interaction PR
ﬁ Contact Contf

21

# ' Edit Material

pplication |

-ins  Help K?

Marne: | Material-1

Description:

Iaterial Behawviors

General  Mec

Thermal  Other

1 -0lal ]

9(':_% Property defaults E| ﬁ

22 -choisir
Mecanical -
Elasticity-Elastic

@ within the next 3 mir
Cancel B within the next 3 mir




.3~ Projet en groupe

f
Fl & " Edit Material

Marne: | BETON

24 -choisir Isotropic

1
als
fis
5 Genera | Mechanica | Thermal  Other
ihly
Elasti e o
: 25-choisir
Jutputfll - Type: |Lotropic E|
:fo?nizp [7] Use ternperature-dependent data Instantaneous
Japtivel Murmber of field variables: ns
Hions Moduli tirme scale for viscoelasticity): | Long-term
ction P
[T Mo cornpression e o
t Conf
C o B o fension 26-Saisir 25000
aints Diata [ 4 . . 4
fr Young's Poisson's (mOdUIe d elast'CITe
Muduw [ 4
tudes 1 du beton)
ned Fi
ihing Ry 27 e o 0 2
-Saisir 0.
_] [ ] [ J
= | (coefficient de
on

poisson du béton)



Projet en groupe

29-choisir
i bl Bl b L I kdodule: | Prope
Cr‘eate sec*'on f B ' Create Section . _' il | Froperty

Mame: | Section-1 <

Cateqory  Type

e i | T

) Shell Generalized plane strain

30
32

@ Beam Eulerian

Composite

1 Other

[ Gorea ]

- Hm ALE Adaptive Mesh Const] |

T Interactions
& Interaction Properties

: gli Contact Controls

Mame: Zection-1

Type:  Zolid, Homogeneous

1 []
Material: | BETOM < - —

34-choisir Béton

[] Plane stress/strain thickness: |1

(0]:4 Cancel

35




Projet en groupe

36-choisir Assigne 37 .Selectionner la
Section poutre ensuite (Done)

B N

select the regions to be assigned a section

after 77 minutes of i1dle time: the licensze

-

38.Choisir le
| Edit Section Assignmen nom de lG
Region section Cr‘ée

Region: (Picked)

Region
Region: (Picked)

Section

E| Create,.,

Mote: List contains only sections
applicable to the selected regions.

Section Section:

Section: | Section-1 EI Create,.,

Mote: List contains only sections
applicable to the selected regions.

39

Type:
Material;

Type: Solid, Homogeneous

MAaterial: BETOM

e N

)

Cancel




Projet en gr'oupe

42. Choisir le
module Assembly

Module: | Assernbly H Model: | Model-1 E| Step: | Initial E|

43. Choisir
nstance ensuite
Create instance

Instance Type

() Independent {mesh on instance)

Note: To change a Dependent instance's 44. ChOiSir. Ie nom

rresh, you must edit its part's mesh,

DAuto offsetfromothermstances que VOUS Gvez
o] (] (o) | donné a la poutre

45



Projet en groupe

46-choisir le
module Step

\ Insert new step after
Podule: | Step IEI

|

Procedure type: | General

Dyrarmic, Explicit
Dynarmnic, Temp-disp, Explicit
Geostatic

24 Heat transfer

hdass diffusion
Soils

Static, General

uests

47 -choisir Create
Step

48

49 -choisir
General

50-choisir
Static
General



Dans ce tutorial,
il sera seulement
hécessaire de
regarder ces

options et d'accepter |
les valeurs par défaut.

Projet en groupe

1

B ' Edit Step

Marme: CALCUL 1

5| | Type: Static, General

54 |

ot

)Basm Ihcrementation | Cither

4
53 —

Migeaorn:

Autornatic stabilization: | Mone

| Include adiabatic heating effects

@ Off (This setting contrals the inclusion of nonlinear effects
on  of large displacernents and affects subsequent steps.)

g




Projet en groupe

55-choisir le .
mOdUIe Loaed Marme: |Load-1

Step: | CALCUL 1 N
Procedure: Static, General
Category Types for Selected Step
4 b EI g 57 > @ Mechanical Concentrated force

Mament

Aoyt Fressure 58
: Shell edge load E
56 R Surface traction

(71 Electrical

Pipe pressure
51 Body force
() Other Line load
Gravity

Bolt load

men — ~ surface
d'application de
el Select surfaces forthe load | individually  |v] [Done] la char‘ge
\frer 77 imutes of idle tine; the Sioonee v

if ter 66 mir_lutes of iu:_lle tiI_rLE; the lin_:ense Wi ensurre (Done)

4 AR



Projet en groupe

Marme; Load-1 o o
Type:  Pressure 61 -ChO|S|r‘
Step:  CALCUL 1 {Static, General) Unifor‘m et
Fegign Qe | . saisir la valeur

Distribution: | Unifarm de la Chal“ge

Magnitude: 1[1 E

Srmplitude: | (Ramp)

Cancel

63




MEn

s (1)

Projet en groupe

hModule: | Load EI Model:

64-choisir le
Create boudary
condition

65

Step: | CALCUL 1 ]
Procedure: Static, Genera |

Category
@ Mechanical &)

67

Welocityfangularwelocity
Connector displacement

() Other

69-choisir la

[xizi ’L

i surface
d'application de
L'encastrement

ensuite (Done)
66

68 - Select regions for the boundary condition

after 77 minutesz of idle time; the license 1



Projet en groupe

symmetry/Sntisymmetry/Encastre
CALCUL 1 (Static, General)
o (Picked)

() HSYMM (U1 = LURZ = UR3 = 0
.:. YEYMARM (U2 = UR1 = UR3 = 0
O ZSYMM (U3 = URL= URZ = 1)

) ¥AZYMM (U2 = U3 = URL = 0; Abaqus/Standard anly)
O YALYMM (UL = U3 = UR2 = 0; Abaqus/Standard anly)
) ZASYMM (U1 = U2 = UR3 = 0; Abaqus/Standard anly)
CIPINMED (U1=U2=U3=1D)
 EMCASTRE(UL1=U2=U3=UR1=URZ=UR3 =1

Cancel




Projet en groupe

73-choisir le 74-choisir le nom que
Module Mesh vous avez donné a la
poutre

(f:;I Mesh defaults |:| E’?I -

Module: | Mesh B Model: | Model-1 E| Object; () Asserbly @ Part| Part-1 E|

76-choisir la densité
du maillage

Sizing Contrals

Approximate global size: | 201

[¥] Curvature contral
fdaximum deviation factor (0.0 < hyL < 1.00: | 0.1

iSpproximate number of elernents per circle: 8)

Minirmurn size factor (as a fraction of global size):

@ Use default (0.1} ) Specify (0.0 < min < 1.0y 0.1

[ Defaults ]

_#pply_| | Cancel |




Projet en groupe

CEB Meshdefauls || () ~
Wodule: | Mesh EI Model: | Model-1 H Object: () Assembly @ Part: Part-1 EI 7 9

-

- Ok to rmesh the part?

d after 77 minutesz of idle tim=: the
d after 66 minutes of idle tim=: the

80. Maillage avec
une densité de 5

Sizing Controls

fipproximate glob®ize: [

Curvature control
Maximum deviation factor (0.0 < h/L < 10y 0.1
number of elements per circle: &)

Miniraurn size factor (as a fraction of global size):

@ Use default f1L1) ) Specify (0.0 < min < 10) 0.1

[ Defaults |

[ pely [ cancel |

4=/ [X] set the data using the Global Seeds dialag
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81 -choisir le
Module Job

™ 14 - = =L
sdeidiaien] 1ok IEI Marne: POUTREENCASTREE

Model: Model-1

Analysis product: Abagus/Standard

Description: |

‘ Subrmissian | General | Mermary i Parallelization | Precision ‘

Jab Type

@ Full analysis

() Recover (Bxplicit)
() Restart

Run Made

[ TCreate Job ===

@ Background ) Queue:

Marme: |5

82

Source: | hdodel |E| submit Tirne

@ Immediately

Model-1

[ Continueds




86-choisir Job
Manager

o | 14

Projet en groupe

Full Analysis  Mone

[ Create... l

I Delete.. ] [ Disrriss ]

B POUTREENCASTREE Monitor

Job: POUTREEMCASTR Statust Completed

Severe

Z Equil Total Total Step
Stepyfncrement [FAU | Discon |8 o Iter  TimefFreq  Time/LPF
Tter
1 1 1 1 1 1 1 1

Log | Errors | Iyarnings I Qutput | Data File | hdessage File | Status File

Time/LPF

Inc
1

Completed: Abagqus/Standard

Completed: Wed May 10 19:48:28 2017

PR TR

Search Text
[T Match case JL Mext fF Previous

Disrniss

Text to find: ||

89

Status

Full &

Cormp letec,

87



Projet en groupe

Type Status Wite Input
POUTREENCASTREE  Model-1 Full Apalysis  Mone T
i 3 : 2 th : Data Check 90
Subrmit

91 -Résultats
graphiques

[Create... l [ Edit.. I I Copy.. l [Rename...‘ I Delete.. I ’ Dismiss ]

ContrainteS

S Déplacements

U

Result  Plot  Anirmate  Report Options  Tools  Plug-ins
E}Tl .“-‘?‘Primary E|S E|Mises E|

<<<<<

[-]u o] pagr

Tl ‘%[f: Primary

odule: | Wisualization El QDE: | C/Temp/POL

o =
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