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2-Modélisationdel'accouplement:

Rappel:

Lesaccouplementslientlesarbresenrotationdedeuxmachines,ils

peuventêtre:

 rigides,

 plusoumoinssouplesafind’absorberlesvibrationsdetorsionet

lesdésalignementsdesdeuxmachines,

 àcardans:transmettantlesvibrationsdetorsionmaispermettant

undésalignementimportantdesdeuxarbre,

 interruptibles:embrayage,coupleurs.

Lesdéfautsdesaccouplementsrigidesouélastiquesproviennent:

- dunonalignementimportantdesarbresavecpourconséquence

descouplesderéactionenflexiontournantesurlesarbresdes

machinesetune«nonconcentricité»desarbresdanslespaliers,

- dumanquedesouplessedel'accouplementquitransmetles

couplesvibratoiresdetorsiond’unemachineàl'autre,

- d'unetropgrandesouplesseoud’unmanqued’amortissement,

avecpourconséquencesoitunéchauffementprématuréde

l’accouplementsoitdeschocscréésparlesallers-retoursenbutée

delapartierigidedel’accouplementdanslapartieélastique.

Pourlesaccouplementsinterruptibles:d'undéréglagede



l’automatismeaboutissantsoit:

- àunpatinagelongdessurfacesdefrottementquisonten

présence,avecpourconséquenceunéchauffementdeces

surfacessuivideleurusureoudeleurdestructionpourles

embrayagessolides,àréchauffementduliquidedanslecasdes

coupleurs,

- soitàdeschocsaumomentdel’accouplementoudu

désaccouplementsouscharge.

- Lamiseenévidencedecesdéfautsfaitintervenirdestechniques

demesuresvibratoires,depositiondesarbres,detempérature.Ils

ontdesconséquencessurl’ensembledesorganesdelaligne

d’arbres.

1-INTRODUCTION:

Lamodélisationdel’accouplementesteffectuéeparlaméthodedes

élémentsfinisenutilisant7éléments,lesmassesétantconsidéréescomme

concentréesàl’accouplementetaurotor:4paliers,2rotorset1

accouplement.

Modélisationdel'accouplementetdesarbresaveclesrotors



2-Modélisationdel'accouplementetdesarbresaveclesrotors:

Laraideurdeflexiondel'accouplementpeutêtreexpriméeparles

relations:

k=kQ+f(θ).g(α)

Quand lecouplageestsymétriqueen x,la matricederaideur

d'accouplementquirelie{P}et{d}apourForme:
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OùkM estlaraideurd’accouplementpourunedéflexionangulairesousun

couplepurdeflexionetkFestlaraideurd’accouplementpourunedéflexion

transversale.Pourunangle< >inférieurà1,5°,alorskFetkM semettentsous∅

laforme:

kF=142.(1-0,42. )+28,4.cos(2.).(l-1,6 )enkN/m|∅| α |∅|
kM =2,5.(1-0,40. )+l,6.cos(2.).(l-1,4 )enkN.in|∅| α |∅|




