Chapitre IV- Les projections cristallographiques

- INFLUENCE DE LA MAILLE DE REFERENCE SUR LES INDICES DE MILLER
Les indices de Miller, d’une même direction ou d’un même plans, changent lorsqu’on passe d’une maille de base (a, b, c) à une autre maille de base (A, B, C) 

Soit un réseau plan, exprimons A et B en fonction de a et b

         
A
[image: image25.bmp]=  2a + b



(1.9)
          
B  =  a + 3b
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Pour un cas plus générale, si ua , va et ub, vb sont respectivement les coordonnées de A et de B il vient :  
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(1.11)
Ceci implique, dans le cas d’une maille à trois dimensions :
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(1.12)
Il est facile de montrer que la matrice de changement d’axes est  la matrice de changement des indices. Ce qui implique 
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(1.13)
Exemple de transformations des indices dans le système cubique.

1- Passage d’une maille F à une maille P


Figure1. 18 : Le plan  (002) dans le repère abc devient (110) dans ABC

Ainsi les indices du plan , (002) dans a, b, c→ deviennent (110) dans A, B, C Figure 18 .         

Pour la transformation inverse c-a-d maille P →F, la matrice est la suivante :
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2-Passage d’une maille I à une maille P et vis versa

P → I : 
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   (1.17)    I → P : 
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     (1.18)
B





Soit : �EMBED Equation.3��� =  �EMBED Equation.3����EMBED Equation.3���  (1.10)
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A = �EMBED Equation.3���b + �EMBED Equation.3���c 


B = �EMBED Equation.3���c + �EMBED Equation.3���a       (1.14)


C = �EMBED Equation.3���a + �EMBED Equation.3���b           





 la matrice de transformation est 





�EMBED Equation.3���     (1.15)
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