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Plan du coursPlan du coursPlan du coursPlan du cours

Le µC PIC16F84A :• Le µC PIC16F84A :• Le µC PIC16F84A :

– Principales caractéristiques.– Principales caractéristiques.

– Brochage.– Brochage.– Brochage.

– Synoptique & architecture interne du PIC16F84A.– Synoptique & architecture interne du PIC16F84A.– Synoptique & architecture interne du PIC16F84A.

– Mot de configuration & configuration de – Mot de configuration & configuration de – Mot de configuration & configuration de 
l’oscillateur.l’oscillateur.

– Organisation de l’espace DATA/IO & FLASH CODE.– Organisation de l’espace DATA/IO & FLASH CODE.

Registres Spéciaux.– Registres Spéciaux.– Registres Spéciaux.



Le PIC16F84ALe PIC16F84ALe PIC16F84ALe PIC16F84A

•Pour quoi on va commencer •Pour quoi on va commencer •Pour quoi on va commencer •Pour quoi on va commencer 
par l’étude de PIC16F84A, par l’étude de PIC16F84A, par l’étude de PIC16F84A, par l’étude de PIC16F84A, 
pour quoi pas d’autre dans la pour quoi pas d’autre dans la pour quoi pas d’autre dans la pour quoi pas d’autre dans la 
même famille 16Fxxx ???même famille 16Fxxx ???même famille 16Fxxx ???même famille 16Fxxx ???



Principales caractéristiquesPrincipales caractéristiquesPrincipales caractéristiquesPrincipales caractéristiques

• Le PIC16F84A est un µC de la série 16Fxxx équipé par le • Le PIC16F84A est un µC de la série 16Fxxx équipé par le 
µP MID-RANGE, et des fonctionnalités I/O qui 

• Le PIC16F84A est un µC de la série 16Fxxx équipé par le 
µP MID-RANGE, et des fonctionnalités I/O qui µP MID-RANGE, et des fonctionnalités I/O qui 
permettent de réaliser des montages avec un minimum permettent de réaliser des montages avec un minimum 
de composants externes.de composants externes.

• Les caractéristiques de PIC16F84A:• Les caractéristiques de PIC16F84A:• Les caractéristiques de PIC16F84A:
– 2 ports I/O (PORTA : 5 lignes, PORTB : 8 lignes).– 2 ports I/O (PORTA : 5 lignes, PORTB : 8 lignes).
– TIMER 8 bits.– TIMER 8 bits.

EEPROM de 64 octets.– EEPROM de 64 octets.– EEPROM de 64 octets.
– Un chien de garde (WDT).– Un chien de garde (WDT).
– Mémoire programme FLASH de 1Kx14bits.– Mémoire programme FLASH de 1Kx14bits.

RAM de 68 octets.– RAM de 68 octets.– RAM de 68 octets.
– Compatible avec les PIC16CR84, PIC16C84 et PIC16F84.– Compatible avec les PIC16CR84, PIC16C84 et PIC16F84.



BrochageBrochageBrochageBrochage



Projection de PIC16F84A sur le MID-RANGEProjection de PIC16F84A sur le MID-RANGEProjection de PIC16F84A sur le MID-RANGE
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Synoptique & architecture interne du Synoptique & architecture interne du Synoptique & architecture interne du Synoptique & architecture interne du 
PIC16F84APIC16F84APIC16F84A
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Architecture Interne d’après le DATASHEET !!!???Architecture Interne d’après le DATASHEET !!!???



Architecture Interne d’après le DATASHEETArchitecture Interne d’après le DATASHEET
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Mot de configuration & configuration de l’oscillateurMot de configuration & configuration de l’oscillateur

• Le mot de configuration est implémenté à l’adresse 2007h pour • Le mot de configuration est implémenté à l’adresse 2007h pour 
configurer: configurer: 
– La protection de la zone FLASH CODE.– La protection de la zone FLASH CODE.
– Activation du TIMER de démarrage.– Activation du TIMER de démarrage.
– Activation du WDT.– Activation du WDT.
– Sélection de l’oscillateur.– Sélection de l’oscillateur.



Mot de configuration & configuration de l’oscillateurMot de configuration & configuration de l’oscillateurMot de configuration & configuration de l’oscillateur

The frequency of such oscillator is calculated The frequency of such oscillator is calculated 
according to the formula f = 1/T in which:according to the formula f = 1/T in which:
f = frequency [Hz]f = frequency [Hz]
T = R*C = time constant [s]T = R*C = time constant [s]
R = resistor resistance [Ω]R = resistor resistance [Ω]
C = capacitor capacity [F]C = capacitor capacity [F]



Organisation de Organisation de 
l’espace DATA/IO 
Organisation de 
l’espace DATA/IO l’espace DATA/IO l’espace DATA/IO 
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ADDRESSING MODESADDRESSING MODESADDRESSING MODES



Registres Registres Registres 
SpéciauxSpéciaux
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