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Exercicel : (7 points)
Dans ie repère (o,x.Y,z) de base orthonorrn e" Ç ,i ,Ë), on donne les cordonnées des points suivants :
A(2,3,-l), B(3,-2,2),C(4,-3,3), D(_ 1,_2, 0)
A,B,C sont les sommets d'un triangle et B un point quelconque

!.- Trouver les vecteur, , fr = d'c+ Ëo et i, = eË-dn

2- Calculer la projection du vectern i, ,urt" u""t"* Z

Ainsi que laprojection au i, sur le plan XOy r
A

3- Calculell'angle u
4- Calculer la surface du triangle (ABC)

5- Calculer le vecteur vrtttaireù du vecteurÈ
Triangle ABC

û

et en déduire un vecteur unitaire i perpenrticulaire au

5-Ivlontrer que les points A, B, C, D appartiennent au rnême plan. Déterminer l,équation de ce plan

6-on définir le doubte produit vecroriet p* , in çîA ni4 = îA .1ï, .il - fîn .il.i
Identifier ces 3 vecteurs et représenter les sur un schéma.

Exercice 2 : (Tpoints)
Dans le système des coordonnées oartésiennes, Ie mouvement d'un point N,I est donné par les équations
suivantes : x = tz et ! = t2 * r . Déterminer :
l-L'équation de la trajectoire du mouvement du point M"
2-Les vecteurs vitesse et ascélérations ainsi qur i"urs modules.
3-Les accélérations tangentielle et normale ainsi que le rayon de courbure"
4-Ecrire les vecteurs vitesse et accéiération dans la base cartésienne V,i,t) ainsi que dans

--+
-) -+

labase de Frinet (ut,u,,k)

Exercice 3 : (6 points) _
Les équations paramétriques dans le système des coordonnées polaires (r ,0 ) d'un point M se déplaçant
dans le plan (XOY) sont données par : r = e'{2 et A = 2t
Dans ce système de coordonnées :
l-Déterminer l'équation de la trajectoire.
2 - Ecrtre les relations du vecteur position, du vecteur vitesse et du vecteur accélération dans la base
(u r ru r )

3-Déterminer ces frois vecteurs en fonction du temps et calculer leurs modules.

Bonne réussite
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